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Aquacontrol € un pannello di controllo esclusivo che comunica
direttamente con il robot. Consente la possibilita di programmare il
tempo di funzionamento in modo che la piscina possa essere
sempre pulita secondo le preferenze. Se si preferisce non
selezionare questa funzione, il robot funzionera nella modalita
predefinita e scegliera in modo autonomo i parametri di tempo da
adottare.

Acquacontrol es un panel de control exclusivo que se comunica
directamente con el robot. Podra programar el tiempo, de manera
que la piscina siempre esté limpia. Si no desea seleccionar esta
caracteristica, el robot operard en modo predeterminado y
seleccionara los parametros de tiempo por usted.

Aquacontrol ist ein einzigartiges Bedienfeld zur direkten
Kommunikation mit dem Roboter. Dies erméglicht es lhnen, die
Zeit zu programmieren, damit das Schwimmbecken stets Ihren
Bed(irfnissen entsprechend gereinigt wird. Falls Sie es vorziehen,

A ; ; ; ; diese Funktion nicht zu wahlen, wird der Roboter in der
@’ The Aquacontrol is a unique conirol panel which communicates voreingestellten Betriebsart betrieben und an lhrer Stelle die

O

directly with the robot. This gives you the option to program the
time so that the pool can always be cleaned per your request. If
you prefer not to select this feature, the robot will work in default
mode and choose the time parameters for you.

Le systéme Aquacontrol est un panneau de contréle unique vous
permettant de communiquer directement avec le robot et de le
personnaliser. Cette interface Homme - machine vous offre
I'option de programmer différents parametres de maniere a ce
que la piscine soit toujours nettoyée de la maniére la plus efficace.
Sivous choisissez de ne pas sélectionner les autres fonctions, le
robot fonctionnera en mode par défaut et choisira les paramétres
pour vous.

Zeitparameter wahlen.

O Aquacontrol € um painel de controle exclusivo que se comunica
diretamente com o robd. Isto proporciona a vocé a opgédo de
programar o tempo para que a piscina sempre possa ser limpa
quando vocé solicitar. Se preferir ndo selecionar este recurso, o
robd ira funcionar no modo padrdo e escolhera os parametros de
tempo paravocé.

Aquacontrol sBnsieTcs yHUKanbHOM NaHeNbo ynpaBneHus,
KoTopast HEMOCPEACTBEHHO B3aUMOAENCTBYET C poboTOM. JT0
[aeT BaM BO3MOXHOCTb MPOrpaMM1poBaTh O4NCTKY BaLLero
BaccerHa cornacHo Balumm noxenaxusm. Ecnv Bel He
BbIOMpaeTe nporpaMMupoBaHie, To poboT Mo yMOMYaHNHo
OypeT paboTtaTb COrnacHo 3aBOACKNAM yCTaHOBKaM.
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Aquacontrol

1. Auto detect: this feature prevents the robot from getting stuck on obstacles in the pool such as main drains, steps, ladders etc. Press this button to choose one of the
following options:

Auto-Detect - OFF. This option should be selected if you see your pool cleaner changing direction in the middle of the pool without making contact with any
obstacles.
- Auto-Detect - ON. The pool cleaner should change direction when making contact with certain obstacles. Choose this option when the pool has obstacles such as
“— J in-floor cleaning systems, main drains, and ladders.

S

2. Swivel - adjust the robots rate of turns in the pool.
Normal — Standard operation
High - Different rate of turns

3. Pool shape:
Allows the robot to calculate the most efficient cleaning pattern for the pool shape chosen. Press the button to select the drawing most suitable to the shape of the pool. A
red light will indicate your selection.

4. Cleaning program selection. Important note: For some models, during programs 2 and 3 the units will climb walls.
Program 01 — 3 hour
Program 02 — 4 hour
Program 03 — 5 hour

5. Cleaning level — Change the cleaning performance

Rough

Regular |fm=—

Fine [Mm=

6. Delay

When this option is On, the robot will start to work after 2 hours of delay.

This feature is used to let debris and dust sink on the floor before starting the robot's cleaning.

7. Check filter
— llluminated light means the filter bag must be removed, cleaned and properly installed back into the robot to work efficiently.
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1. Détection automatique: cette fonctionnalité empéche le robot d'étre coincé par des obstacles dans la piscine, notamment les collecteurs principaux, les escaliers, les
échelles, etc. Appuyez sur ce bouton pour sélectionner l'une des options suivantes:

Détection automatique —- DESACTIVE. Cette option doit étre sélectionnée si votre robot change de direction au milieu de la piscine sans quiil soit en contact avec
un obstacle quelconque.
Détection automatique — ACTIVE. Le robot doit changer de direction lorsqu'il entre en contact avec certains obstacles. Sélectionnez cette option lorsque la piscine
“— J estjonchée d'obstacles comme des systémes de nettoyage du sol, les collecteurs dimmeubles et des échelles.

2. Tourillon—permet d'ajuster la vitesse de rotation du robot dans la piscine.
Normal - fonctionnement standard
Elevé - vitesse de rotation différente

3. Forme de la piscine:
Permet au robot de calculer le modele de nettoyage le plus efficace, pour la forme de piscine sélectionnée. Appuyez sur le bouton pour sélectionner le dessin le plus
adapté a la forme de la piscine. Un voyant rouge va indiquer votre sélection.

4. Sélection du programme de nettoyage. Important: Pour certains modéles, au cours des programmes 2 et 3, les unités seront escalader les murs.
Programme 01 - 3 heures de nettoyage
Programme 02 - 4 heures de nettoyage
Programme 03 - 5 heures de nettoyage

5. Niveau de nettoyage — Modifier les performances de nettoyage
Rude

ude | fmi—
Régulier
Fin  [fm=

6. Temporisation
Lorsque cette option est activée, le robot commence a travailler aprés 2 heures de temporisation.
Cette fonction est utilisée pour laisser les débris et la poussiére se déposer sur le fond avant le démarrage du nettoyage par le robot.

7. Vérification du filtre
- lorsque le voyant s'allume, il indique que le sac-filtre soit étre enlevé, nettoyé et réinstallé correctement dans le robot pour un fonctionnement efficace du systeme.
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1. Auto-Detect (autom. Erkennung): diese Funktion verhindert, dass der Roboter nicht an Hindernissen im Schwimmbecken stecken bleibt wie Hauptabflussleitungen,
Stufen, Leitern usw. Driicken Sie diese Taste, um eine der folgenden Optionen zu wahlen:

Auto-Detect - OFF (AUS). Diese Option sollte ausgewahlt werden, wenn Ihr Schwimmbeckenreiniger in der Mitte des Schwimmbeckens die Richtung &ndert, ohne
aufHindernisse zu treffen.
Auto-Detect - ON (AN). Der Schwimmbeckenreiniger sollte die Richtung &ndem, sobald er auf Hindemisse trifft. Wahlen Sie diese Option, wenn im
€ ) Schwimmbecken Hindernisse vorhanden sind, so wie bei Bodenreinigungssystemen, Hauptabflussleitungen und Leitern.

S

2. Swivel - stellt die Anzahl der Wenden im Schwimmbecken fiir den Roboter passend ein.
Normal — Normalbetrieb
High - Verschiedene Wendezahlen

3. Schwimmbeckenumriss:
Damit kann der Roboter das effizienteste Reinigungsmuster fiir das ausgewahlte Schwimmbeckenformat berechnen. Driicken Sie die Taste, um die passendste
Zeichnung auszuwahlen, die zum Umriss des Schwimmbeckens passt. Ein rotes Licht zeigt Ihre Auswahl an.

4. Auswahl fir Reinigungsprogramm. Wichtiger Hinweis: Bei einigen Modellen, wahrend Programme 2 und 3 die Einheiten klettern Wénde.
Programm 01 - 3 Std. Reinigung
Programm 02 — 4 Std. Reinigung
Programm 03 - 5 Std. Reinigung

5. Reinigungsstufe — Andern Sie die Reinigungsleistung

Grob
Normal |fm=—
Fein M=

6. Verzégerung
Wenn die Option eingeschaltet ist, fangt der Roboter nach 2 Stunden Verzégerung an zu arbeiten.
Mit dieser Funktion kdnnen Verunreinigungen und Staub auf den Boden sinken, bevor der Roboter mit der Arbeit anfangt.

7. Filter Uberpriifen
— Das Aufleuchten der Lampe bedeutet, dass der Filterbeutel ordnungsgemaR entfernt, gereinigt und wieder in den Roboter eingesetzt werden muss, um effizient zu
arbeiten.

@ @ & ® ®©® ®
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1. Rilevamento automatico: questa caratteristica evita che il robot si scontri con ostacoli in piscina, quali drenaggi principali, gradini, scale ecc. Premere questo pulsante
per scegliere una delle seguenti opzioni:

Rilevamento automatico - OFF Questa opzione deve essere selezionata se si vede il robot per la pulizia della piscina invertire la direzione di marcia all'interno
della piscina senza entrare in contatto con alcun ostacolo.
Rilevamento automatico - ON Il robot per la pulizia della piscina deve cambiare direzione quando entra in contatto con certi ostacoli. Scegliere questa opzione

“— J quandoin piscina ci sono ostacoli quali sistemi di pulizia sul fondale, drenaggi principali e scalette.

2. Mulinello - regola la velocita di giri dei robot in piscina.
Normale — Funzionamento standard
Alta - Velocita diversa di giri

3. Forma della piscina:
Consente al robot di calcolare il sistema di pulizia piu efficiente per la forma di piscina scelta. Premere il pulsante per selezionare la geometria piu adatta alla forma della
piscina. La spia rossa indichera la selezione effettuata.

4. Selezione del programma di pulizia. Nota importante: Per alcuni modelli, durante i programmi 2 e 3 le unita salira pareti
Programma 01 - 3 ore
Programma 02 - 4 ore
Programma 03 - 5 ore

5. Grado di pulizia — Per modificare le caratteristiche di pulizia

Grossolana
Regolare  [fm=—
Accurata  [fm=
6. Ritardo

Quando quest'opzione ¢ attiva, il pulitore si mettera in funzione con 2 ore di ritardo.
Questa funzione viene utilizzata per lasciare che le impurita presenti nell'acqua si possano depositare sul pavimento.

7. Verifica del filtro
Quando la spia si illumina, questo significa che il sacchetto-filtro deve essere estratto, pulito ed installato opportunamente di ritorno nel robot per un funzionamento
efficiente.
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1. Deteccion automatica: Esta caracteristica previene que el robot se trabe en obstaculos en la piscina tales como desagies principales, escaleras, escaleras de mano,
etc. Presione éste boton para seleccionar alguna de las siguientes opciones:

Apagar la deteccion automatica (OFF). Esta opcion se debe seleccionar si se observa cambio de direccion del limpiador de piscinas en la mitad de la piscina sin
<7 ] haberhecho contacto con obstaculo alguno.

Encender la deteccion automatica (ON). El limpiador de piscinas debe cambiar de direccién al hacer contacto con ciertos obstaculos. Seleccione ésta opcion
“— J cuandolapiscina tiene obstaculos tales como sistemas limpiadores de piso, desagiies principales y escaleras.

2. Vueltas- ajusta al robo la cantidad de vueltas a la piscina.
Normal- operacién normal
Alto- Cantidad diferente de vueltas

3. Forma de la piscina:
Permite que el robot calcule el patron de limpieza mas eficiente para la forma de la piscina seleccionada. Presione el boton para seleccionar el dibujo que mas se ajusta
ala forma de la piscina. Una luz roja indica su seleccion.

4. Seleccion de programa de limpieza. Nota importante: En algunos modelos, en los programas 2 y 3 las unidades subiran paredes.
Programa 01- 3 horas de limpieza
Programa 02- 4 horas de limpieza
Programa 03- 5 horas de limpieza

5. Nivel de limpieza — Escoja el modo de limpieza

Aspero | fm —|

Normal |fm=—

Fino (M=

6. Retraso

Cuando esta opcion esta encendida, el robot comenzara a funcionar después de 2 horas.

Esta funcién permite que la suciedad y el polvo se depositen en el fondo de la piscina antes de que el robot comience el ciclo de limpieza.

7. Chequear filtro
- Si la luz esta encendida significa que la bolsa del filtro debe ser retirada, limpiada e instalada nuevamente de manera apropiada en el robot para que opere
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1. Detecgdo automatica: este recurso evita que o robé fique preso em obstéculos dentro da piscina como por exemplo nos principais drenos, degraus, escadas, etc.
Aperte este botdo e escolha uma das opgdes abaixo:

Deteccao automatica - OFF. Esta opcéo deve ser escolhida se vocé notar o limpador mudando de direcg@o no meio da piscina sem fazer contacto com nenhum
obstaculo.
- Deteccao automatica - ON. O limpador de piscinas deve mudar de direcgao quando fizer contacto com certos obstaculos. Escolha esta opgao quando a piscina
“— J tiverobstaculos tais como sistemas de limpeza embutidos no piso, drenos principais e escadas.

2. Rotagéo - ajuste a taxa de curvas do robd dentro da piscina.
Normal - Operag&o padrao
Alta - Taxa de curvas diferentes

3. Formato da piscina:
Faz o rob6 calcular o modo de limpeza mais eficiente para o formato de piscina escolhido. Aperte o botéo para escolher o desenho mais adequado ao formato da
piscina. Uma luz vermelha indica a sua opgao.

4. Escolha do programa de limpeza. Importante: Para alguns modelos, durante os programas de 2 e 3 unidades vai subir paredes.
Programa 01 - Limpeza de 3 horas
Programa 02 - Limpeza de 4 horas
Programa 03 - Limpeza de 5 horas

5. Nivel de limpeza - Muda o desempenho da limpeza

Pesada |fm—|

Regular |fm=

Fina

6. Retardo

Quando esta opgéo estiver ligada, o robd comegara a trabalhar apos 2 horas de retardo.

Este recurso é usado para deixar que os residuos e poeiras se depositem no fundo da piscina, antes de comegar a limpeza do robo.

7. Verificagao do filtro
- Lampada acesa significa que a sacola do filtro deve ser removida, limpada e instalada adequadamente de novo no robé para funcionar com eficiéncia.
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1. ABToONpeseneHme: aTa hyHKLMS He No3BonsieT poboTy 3acTpeBaTh Ha NpensaTcTBUsX B 6acceiie, Takix kak AOHHbIE CTOKM, CTYNEHW, NECTHULI U T. A. HaxmuTe aTy
KHOMKY, 4T06bI BbIGPaTh OAMH M3 CMEAYIOLLMX BApHUaHTOB:

AsToonpepenexve BbIKITIOYEHO. Buibupaiie aTy onuyio, ecnv BuauTe, YTO Balll MbINECOC MEHSET HanpaBsneHne B cepeauHe bacceitHa be3 koHTakTa ¢
KaKMMK-nnbo NpensTCTBUASMA.

Astoonpepenexue BKITFOYEHO. [Mpyn koHTakTe ¢ onpeseneHHbIMY NPEnsTCTBUSIMM MbINECOC A0SMKEH MEHSITb HanpasneHue. Boibepute aTOT BapuaHT, koraa
B 6acceliHe ecTb NPENSTCTBIS, TaKME KaK CUCTEMbI OUUCTKU, [LOHHbBIE CTOKM 1 NECTHUL|bI.

2. [oBOpOT - HACTpOilka CKOPOCTI Pa3BOPOTOB Mbinecoca B baccenHe.
Normal — CtaHpapTHas pabota
High — PaanuyHble ckopocTh pa3sopoToB

3. dopma bacceitHa:
Mo3sonset poboty paccuntaTs Hanbonee aheKTUBHbIA anropuTM OYMCTKN ANs AaHHON hopMbl 6acceitHa. HaxmuTe aTy kHOMky, 4Tobl BbIOpaTh Haubonee
NOAXOAALLMIA ANs dhopMbl BaLLero bacceitHa pucyHok, . KpacHbiii MHAMKaTop 0To6pasuT BaLl BbIOOp.

4. Bbibop nporpammbl ouncTkv 6acceiiHa. BaxHoe npumeyanue: [ins HeKOTOpbIX MoAenei BO BpeMs nporpamMm 2 u 3 ycTpoicTBa 6yAyT NOAHMMATLCS NO CTEHaM.
Program 01 - 3 yaca
Program 02 - 4 yaca
Program 03 - 5 yacos

5. YpoBeHb O4UCTKM - MEHSIET 3(HEKTUBHOCTb OYUCTKM.
fm—| Tpybas
fm=HopmanbHas

OTnnyHas

6. 3agepxka
Korpa aToT napameTp BKItoYeH, poboT HauHeT paboTaTh Yepes 2 Yaca Nocne BKIHYEHNS.
OT1a yHKLMS McTonb3yeTcst Ans TOro, Y4Tobbl MyCOp W rpsiab yCenu onycTuTLCS Ha AHO 6acceliHa nepea Hayanom yoopku.

7. MNpoBepbTe GUNbTP
- CBETOBOW MHAVMKATOP 03HAYaET, YTo Ans 3deKTUBHOIM paboTbl HEOOXOANMO 13BNEYL MELLOK (UNbTPa, OYUCTUTb €0 W YCTaHOBUTL 0BPATHO B MbINECOC AOMKHBIM

obpasom.
10 o



®usnyeckue aaHHble

Pasvepbl (W *T*B) — 273mm * 242mm * 90MmMm
Bec 1.9 kr

AnekTpuyeckne AaHHbIe

BxogHoe HanpsbkeHne — 100-240V~, 50/60Hz, 210W
BbixogHoe Hanpspkenne 29V ,6.3A.

Temnepatypa xpaHenuss — -10° C-60° C

Pabouyas temnepatypa _ 0°C-45°C

CreneHb 3aLuThI IP54
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Physikalische Daten
Abmessungen (B*T*H)  273mm * 242mm * 90mm

Gewicht 1.9 Kg

Elektrische Daten

Eingangsspannung 100-240V~, 50/60Hz, 210W
Ausgangsspannung 29V 6.3A.
Aufbewahrungstemperatur - -10° C-60° C
Betriebstemperatur 0°C-45°C

Schutzart IP54




